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Exercice 01 : (6 points)

On considere la boucle de régulation représentée sur la figure ci-dessous.
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1. Déterminer la fonction de transfert en boucle ouverte de ce systeme H ,, ( p) .
2. En déduire sa fonction de transfert en boucle fermée H . ( p) .

Exercice 02 : (7 points)

Soit la fonction s(#) définie par :

s(t) =0 pour ¢ <0,

s(t) =AtY/T pour(Q<t<T,

s(t) =A pour t > T.
Avec A et T sont des constantes et ¢ désigne la variable temps.
1. Tracer la fonction s(?).

2. Calculer, en utilisant la définition, la transformée de Laplace de s(?).
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Exercice 03 : (7 points)

On considére un systeme régi par 1’équation différentielle : O.S? +s (t) = 4.e(t)
t

1. Calculer la fonction de transfert de ce systtme H ( p) =——.

2. Le signal d’entrée est un échelon unité. Donner 1’expression de E(p).
3. En déduire S(p).
4. Déterminer la valeur finale de s(¢) en utilisant le théoréme de la valeur finale.

5. Calculer I’expression de s(7) et retrouver le résultat précédent.

1
: TL' (————) =(1-¢""").
On prend (p(1+Tp)) ( e )U(t)
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